
 “泰山学术论坛-绿色制造环境下的先进机器人前沿研究专题”举办方案

一、组织机构

主办单位：山东省教育厅

承办单位：青岛理工大学

学术支持：加拿大安大略省理工大学、加拿大萨斯喀彻温大学、上海交通大学、同济大学、华东理工大学、大连理工大学、中国科技大学、合肥工业大学、中国科学院自动化研究所、中国科学院智能机器研究所、中北大学、河北工程大学、山东理工大学、沈阳建筑大学、沈阳航空航天大学、中国商用飞机有限公司
二、论坛时间
2014年12月5-7日

三、论坛举办地点
青岛理工大学嘉陵江校区学术报告厅
青岛理工大学嘉陵江校区现代教育中心212会议室，汽车实验中心408会议室
四、论坛主题和目的
材料能源论坛旨在开展机器人以及自动化的讨论和交流，在相关领域达成合作共识，形成长期和稳固的协作关系，促进机器人与自动化学科的发展。论坛形式采用大会特邀报告、分组特邀报告并分组研讨相结合的方式。特邀报告人有机器人与自动化领域前沿和交叉研究方向的海内外著名学者、学科领军人物、973计划首席科学家、中组部“国家千人”特聘专家、长江学者以及国家杰出青年科学基金获得者。

大会特邀报告和分组特邀报告的主要内容包括：并联机器人与绿色制造系统、绿色机器人的研究、低能耗通用航空飞行模拟器的需求与研发、绿色机器人制造的生命周期评估法、现代机器人设计与应用、面向智能制造的设计与控制、生物诱导的机器人行走控制理论和方法、机器感知及其应用、智能机器人的关键技术—视觉、机器精度及其特性的机构学理论问题、柔索并联构型装备机器人及其工程应用、核电站紧急救灾机器人的机构设计、可控机构学理论与应用研究进展、工程实用并联机器人多目标设计优化及机构可靠性研究、强冲击扰动下油田抢喷机器人精准作业的顺应性研究、机器人创新与实践等。
通过此次论坛，期望达到以下目的和成果：

1、为我省机器人学科的发展注入新的活力，为我省引进更多的海内外学术大师搭建一个崭新的平台；

2、为本校、本省其它高校专家学者和学生提供一个学术交流平台，建立青岛理工大学机器人与应用、机械制造、自动化、计算机等学科专业与本次论坛特邀专家及其所在单位的学术联系和合作关系；

3、为我校机器人、计算机、机械制造等研究方向的进步和发展提供一个契机，为将来潜在的深化合作打下建立网络并夯实基础，为提升绿色制造和先进机器人领域的我省科技实力和我校的学术影响力提供动力；

4、跟踪国际机器人领域前沿发展动态，把握机器人研究发展方向，促进学科建设和发展，提高青年教师专业发展和创新能力，吸引海内外高层次人才来我省创业；

5、宣传本校机械制造、自动化、机电一体化等学科建设的进展。
五、论坛日程(8个大会特邀报告和10个分组特邀报告及讨论)
	日期
	时间
	议程
	主持人
/地点

	5日
	14:00-23:00
	特邀专家和外地参会者报到
	青岛银沙滩温德姆至尊酒店

	6日
	8:00-8:30
	参会者现场报到
	学术报告厅

	
	8:30-8:50
	开幕式
	李国华副校长

	
	8:50-9:35
	大会特邀报告1：现代机器人设计与应用
报告人：高峰 博士
上海交通大学机械与动力工程学院特聘教授，国家杰出青年基金获得者、973计划首席科学家， Mechanism and Machine Theory、ASME Journal of Mechanism and Robotics、ASME Journal of Mechanical Design编委(Associate Editor)，中国机械工程学会机构学专业委员会主任委员、ASME机构与机器人委员会委员等
	张丹教授

嘉陵江校区学术报告厅

	
	9:35-10:15
	大会特邀报告2：On Green Robotics

报告人：章文俊博士


加拿大萨斯喀彻温大学教授，华东理工大学特聘教授，中组部“国家千人”计划特聘教授
	

	
	10:15-10:30
	上午茶歇与自由交流

	
	10:30-11:10
	大会特邀报告3：生物诱导的机器人行走控制理论和方法
报告人：陈启军博士

同济大学电子与信息工程学院院长，博士导师，教育部新世纪优秀人才、上海市优秀学术带头人、上海市曙光学者、获国务院政府特殊津贴
	高峰教授

嘉陵江校区学术报告厅

	
	11:10-11:50
	大会特邀报告4：并联机器人与绿色制造系统
报告人：张丹博士

加拿大安大略省理工大学教授、加拿大工程院院士
	

	
	12:00-14:00
	自助午餐、交流、小憩(全体参会者)

	
	14:00-14:40
	大会特邀报告5：核电站紧急救灾机器人的机构设计
报告人：郭为忠博士

上海交通大学教授，教育部新世纪优秀人才，中国机构学专业委员会副主任委员兼秘书长
	章文俊教授

嘉陵江校区学术报告厅

	
	14:40-15:20
	大会特邀报告6：机器感知及其应用
报告人：葛运建博士

中科院合肥智能机械研究所，二级研究员，博士生导师，中国人工智能学会理事、智能机器人专业委员会副主任；中国自动化学会机器人专业委员会常务委员
	

	
	15:20-15:40
	下午茶歇与自由交流

	
	15:40-16:20
	大会特邀报告7：低能耗通用航空飞行模拟器的需求与研发
报告人：屠晓伟博士

中国商用飞机有限公司研究员、先进技术装配中心副主任, 中组部国家千人计划特聘专家
	郭为忠教授嘉陵江校区学术报告厅

	
	16:20-17:00
	大会特邀报告8：机器精度及其特性的机构学理论问题
报告人：王德伦博士

大连理工大学数字化设计研究所所长，教授、博士导师，ASME Journal of Mechanism and Robotics 副主编，教育部机械基础教学指导委员会副主任,机械原理组组长，全国机械原理教学研究会理事长，中国机械工程学会机械传动分会机构学专业委员会副主任委员
	

	7日
	8:00-11:30
	特邀主题报告及讨论（分会场 1）：
主题报告1．智能机器人的关键技术—视觉
报告人：赵晓光博士、中科院自动化研究所研究员、中国人工智能学会智能机器人专委会委员
主题报告2．强冲击扰动下油田抢喷机器人精准作业的顺应性研究
报告人：何俊博士、上海交通大学机械系统与振动国家重点实验室助理研究员
主题报告3．机器人创新与实践
报告人：张彥斐博士、山东理工大学副教授
主题报告4．绿色机器人制造的生命周期评估法
报告人：杨越雷博士、 加拿大安大略省理工大学高级讲师

主题报告5．并联机器人在航空发动机修理应用研究

报告人：石宏博士、沈阳航空航天大学民用航空学院教授
	谭继文教授
嘉陵江校区现代教育中心212会议室

	7日
	8:00-11:30
	特邀主题报告及讨论（分会场 2）：
主题报告1．柔索并联构型装备机器人及其工程应用
报告人：訾斌博士、合肥工业大学教授，机器人研究所所长, “黄山学者”特聘教授

主题报告2．工程实用并联机器人多目标设计优化及机构可靠性研究

报告人：崔国华博士、河北工程大学教授，装备工程学院副院长，International Journal of Robotics Applications and Technologies副主编，河北省高校百名优秀创新人才，河北工程大学创新团队领军人才
主题报告3．可控机构学理论与应用研究进展
报告人：李瑞琴博士、中北大学机械学院博士导师，中北大学机械工程学科带头人，山西省教学名师，山西省模范教师，中国机构学专业委员会委员

主题报告4．A Study of Biomimetic Robotic Fish Based on Human-Computer Interaction
报告人：钱志勤博士、华东理工大学副教授、中国振动工程学会动态测试专业委员会委员、全国高校测试技术研究会会员。、
主题报告5．混联式石材加工机器人新构型及其运动系统研究
报告人：罗继曼博士、沈阳建筑大学交通与机械工程学院教授
	李长河教授
汽车实验中心408会议室

	
	14:00-16:30
	参观快速制造国家工程研究中心青岛示范中心等
	李长河副院长


六、联系方式

1、会务联系人：李长河（13583201338/sy_lichanghe@163.com）
2、会议协调人：韩彦稳(13964833111/hanyanwen@qtech.edu.cn)
3、学校网站：http://www.qtech.edu.cn/
七、大会特邀报告专家/学者介绍

1、特邀主旨报告人1：高峰 博士        
上海交通大学机械与动力工程学院教授，国家杰出青年基金获得者，973计划首席科学家。1982年在东北重型机械学院获得硕士学位，1991年在北京航空航天学院获博士学位，1999年10月至2004年5月担任河北工业大学副校长及校长职务。2004年以来,在上海交通大学先后担任机械系统与振动国家重点实验室主任，重大装备设计与控制工程研究所所长。主要研究方向是“并联机器人设计理论及其应用关键技术”，主持包括国家杰出青年基金、国家自然科学基金重点项目、国家“863”计划项目和课题、“973”计划项目和课题等；在国内外发表论文200余篇；获国家自然科学奖二等奖、省部级自然科学奖、科技发明和进步一、二等奖以及省级教学成果一等奖等；获ASME达芬奇设计与发明奖、中国机构学学术创新奖；获国家发明专利授权70余项。先后兼任Mechanism and Machine Theory、ASME Journal of Mechanism and Robotics、ASME Journal of Mechanical Design编委(Associate Editor)，中国机械工程学会机构学专业委员会主任委员、ASME机构与机器人委员会委员等。
2、特邀主旨报告人2：章文俊博士

Dr. Zhang is a Chair Professor of East China University of Science and Technology of China under Chinese National 1000 Talent Plan as well as a Professor of University of Saskatchewan of Canada. Dr. Zhang received his Ph.D. from Delft University of Technology (The Netherlands) in 1994 on the design theory and computer aided design of mechanism systems. He was then appointed as Assistant Professor of Manufacturing Engineering at City University of Hong Kong. In June 1998, he was appointed as Associate Professor in the Department of Mechanical Engineering at the University of Saskatchewan (Canada), and an Industrial Research Chair sponsored by Atomic Energy Canada Limited (AECL) to direct the research work at the Advanced Engineering Design Laboratory (AEDL) of the Department. He was also an adjunct professor at University of Adelaide (Australia) during 2001 to 2006. Dr. Zhang was promoted to a Full Professor at the University of Saskatchewan in 2004. 
Dr. Zhang has published over 350 refereed technical publications, among which over 210 papers appear in refereed journals in a broad scope of fields including design and mechatronics, manufacturing, informatics, human-machine systems. His h-index (GS) is 36 and i10-index (GS) is 186. Dr. Zhang currently holds 8 patents. 

Dr. Zhang has supervised or co-supervised 19 PhD, 53 Master (thesis), 10 Master (non-thesis), and 37 Post-Doctoral Students or Visiting Scholars. Among the PhD students, 6 received NSERC PDF awards and 7 received faculty positions in post-secondary institutions in USA, Canada, and China. This achievement has been recognized by both the university (2012 Distinguished Graduate Supervisor Award by University of Saskatchewan) and the professional realm (2014 Educator of the Year by Saskatoon Engineer Society). 

Dr. Zhang has been appointed as technical editor/associate editor for three reputed journals, including flagship journal, Journal of Mechatronics, IEEE Transaction on Mechatronics. He has been invited to review technical papers from 70 different journals, which cover design, mechatronics, informatics, management, material, and chemistry. He also served as Chair of Division of Biomedical Engineering at the U of S for four years, growing the division from 24 faculty members to 64 and 20 graduate students to over 60 (half of them on PhD study).

3、特邀主旨报告人3：陈启军博士

1987年毕业于华中科技大学（原华中工学院）自动控制系，1990年获西安交通大学信息与控制工程系硕士学位，1999年获同济大学电气工程系博士学位。现为同济大学控制科学与工程系教授、博士生导师，同济大学电子与信息工程学院院长, IEEE高级会员。曾作为客座教授在德国University of Hagen做客座研究（2002）、美国UC Berkeley访问学者（2008）、瑞士苏黎世联邦理工学院访问学者（2010）。全国专业标准化技术委员会委员，中国自动化学会理事，中国自动化学会集成自动化技术专业委员会主任，中国自动化学会机器人竞赛工作委员会常委，中国自动化学会智能自动专业委员会副主任，中国人工智能学会智能制造专业委员会常委，中国人工智能学会智能机器人专业委员会常委，上海市自动化学会理事，上海市自动化学会智能自动化专业委员会主任。主持国家自然科学基金项目、中日政府间国际合作项目、中美NIH国际合作项目、国家863计划项目、国家科技支撑计划项目及各类省部级重点项目10余项。出版编著2本，发表论文170多篇，获上海市科技进步一等奖1次、二等奖2次，教育部科技进步一等奖1次。入选了教育部新世纪优秀人才计划、上海市优秀学术带头人计划、上海市曙光学者计划、上海市曙光跟踪计划，获国务院政府特殊津贴。
4、特邀主旨报告人4：张丹博士
张丹博士，于1997年师从被誉为国际三大著名并联机器人大师之一的Clément M. Gosselin教授进行并联机器人全局刚度分析和优化研究。2000年6月博士毕业后，研究集中于机器人与自动化、先进制造技术以及新型高性能机器人及其应用的交叉领域，并且把高性能机器人应用于机床、医疗设备、MEMS、抛光、去毛刺等工业应用中。由于科研成果斐然、贡献卓越，于2009年1月被授予“加拿大机器人及自动化领域研究主席”（Canada Research Chair in Robotics and Automation）。 
张丹博士曾任加拿大安大略省理工大学汽车、机械以及制造工程系创系系主任，现为机器人与自动化实验室主任，讲座教授及创始人，加拿大工程院院士（Fellow， the Engineering Institute of Canada），加拿大国家自然科学和工程基金会（NSERC）项目评审委员会委员，国际电工电子协会高级会员，国际制造工程师学会高级会员，美国机械工程师协会会员。国际杂志International Journal of Mechanisms and Robotic Systems主编、International Journal of Robotics Applications and Technologies主编、以及International Journal of Robotics and Automation (ACTA出版)副主编。中国机构学专业委员会委员，中国“机械设计和研究”编委。

5、特邀主旨报告人5：郭为忠博士

工学博士，教授，博士研究生导师，教育部新世纪优秀人才。先后在香港中文大学、曼彻斯特大学作访问学者，短期任意大利热那亚大学、波兰华沙理工大学、法国南特中央理工等访问教授。主持完成国家自然科学基金、国家863计划、国家重大专项课题、国家重点实验室重点课题、企业攻关项目等。目前主持国家自然科学基金、企业重点攻关项目等，参与国家973计划、国家863重点项目等。主要从事并联机器人机构、现代机构学、重大装备设计等研究，主编教材2本，参编论著8本（其中国外出版2章），获国家发明专利授权21项、发明专利公开18项，发表期刊和会议论文八十余篇。中国机械工程学会高级会员、美国机械工程师协会(ASME)会员。兼职担任中国机械工程学会机械传动分会副总干事、机构学专业委员会副主任兼秘书长，机械工程学报、ASME JMD/JMR、IFToMM MMT、IJRA等期刊审稿人，ASME、IEEE等国际会议审稿人，欧盟EMARO双硕士学位项目中方协调人、ISRM2011组委会主席等。获高等学校自然科学一等奖、上海市科技进步一等奖、中国机械工业科技进步特等奖等，2次获“宝钢优秀教师奖”。
大会特邀报告6：葛运建博士

中科院合肥智能机械研究所，二级研究员，博士生导师。1989 年11 月在法国国家应用科学学院（INSA de LYON）获法国博士学位。自1990年以来。先后任中科院合肥智能所机器人传感器实验室暨863智能机器人传感技术网点实验室主任、科技财务处处长、科研教育处处长、所学术委员会主任，所长助理。中国人工智能学会理事、智能机器人专业委员会副主任；中国自动化学会机器人专业委员会常务委员；中国仪器仪表学会传感器专业委员会常务理事；第九、十届国家自然科学基金委信息学部评审组专家；国际学术期刊“International Journal of Information Acquisition”副主编。享受国务院颁发的为发展我国科学技术事业作出突出贡献的政府特殊津贴。领导的中科院合肥智能所机器人传感器实验室暨国家863计划智能机器人传感技术网点实验室以信息获取科学、人机交互临场感、多传感器信息融合与传输、仿生学、运动生物力学工程为主要研究方向，以特殊环境和需要的力信息获取和感知系统、多维柔性触觉阵列传感器、可穿戴式助老助残机器人、数字运动员和运动员训练指导系统为创新目标，自1990年以来，先后承担国家攀登计划、国家自然科学基金、国家863计划、中科院知识创新工程等几十项课题；课题内容涉及机器人多维力觉、触觉、滑觉、距离觉、姿态觉、及视觉应用等传感器的研究，采用了力学、电子学、光学、机械、超声、生物等多种技术，应用了专家系统、神经网络、模糊理论、信息融合等方法，其技术内容几乎覆盖了机器人传感技术的全部，使实验室积累了包括力觉、触觉、视觉、距离觉、临场感等机器人传感器及信号获取与处理，机器人控制、人机交互系统、网络传输等相关领域的关键技术；课题的研究成果，或解决了当前机器人研究的燃眉之急，或填补了国内相关方面研究的空白，取得了一批具有国际先进水平的成果，具备了小批量制造一些先进传感器的能力；培养和组建了一支初具规模的研究队伍。

大会特邀报告7：屠晓伟博士

中国商用飞机有限公司研究员、中组部国家“千人计划”特聘专家，先进技术装配中心副主任；中国仪表仪器学会理事、上海仪表仪器学会理事、嵌入式系统学会理事；中国电子学会高级会员、第九届电子学会电子测量与仪器分会的委员；获得法国贡比涅科技大学计算机和应用数学博士，回国前是加拿大国家研究委员会航天航空制造技术中心自动化和机器人所研究员，加拿大康科迪亚大学，瑞尔森大学、蒙大理工、和国内上海大学、南京航空航天大学等兼职教授，主要从事机器视觉系统的研发和工业应用，智能机器人闭环控制和自动化装配系统研发，专长于视觉系统、图像处理和信号处理传感器应用于机器人自动设备的集成开发。从2011年以来为中国商用飞机有限公司工作对组建新支线飞机ARJ21-700、大型客机C919生产线引进开发和自动化柔性工装开发、提升中国商飞公司总装制造中心飞机装配自动化发挥了重要作用。

大会特邀报告8：王德伦博士

博士，大连理工大学机械学院教授、博士研究生导师。美国机械工程师协会ASME《机构与机器人学》期刊副主编（Associate Editor, Journal of Mechanism and Robotics, ASME, 2009-2012）。
教育部机械基础教学指导委员会副主任,机械原理组组长。
全国机械原理教学研究会理事长。
中国机械工程学会机械传动分会机构学专业委员会副主任委员。
特邀主题报告及讨论（分会场 1）：

主题报告1：赵晓光博士
博士,中国科学院自动化研究所研究员。中国人工智能学会智能机器人专委会委员，中国图像图像学会高级会员、青年工作委员会委员，中国电子学会高级会员，IEEE会员。主要从事机器人学、机器人控制、智能机器人系统、无线传感网络等领域的研究工作，在工业机器人系统、智能机器人系统设计与研制、无线传感网络理论与应用方面积累了丰富的科研经验和实践应用经验。主持和参与完成多项国家“863”、自然科学基金、重大专项等课题，发表论文60余篇，授权发明专利20余项。
主题报告2：何俊博士

博士，上海交通大学教授，重大装备设计与控制工程研究所助理研究员。曾担任国家自然科学基金，“强冲击扰动下油田抢喷机器人精准作业的顺应性研究”， 上海市自然科学基金，“突变大载荷下油气田抢喷机器人插孔对中作业的顺应性研究”，教育部博士点基金，“油田抢喷并联机器人的载荷顺应性设计理论与方法研究”等项目的负责人 。负责中石化胜利油田分公司项目“油气井井喷抢险机器人技术方案研究”，中国第一重型机械集团公司项目“钢包砌筑机器人设计原理及关键技术研究”，主研 中国第一重型机械集团公司项目“大型筒节在线检测仪”，负责测量算法设计。中国第一重型机械集团公司项目“25立方米电铲设计开发”，负责结构分析与优化”项目的研究。上海交通大学优秀班主任 ，上海交通大学教工考核优秀。

主题报告3：张彥斐博士

山东理工大学机电一体化产品创新实践基地主任。2006年博士毕业于北京航空航天大学机械设计及理论专业。目前主要从事冗余并联机器人机构构型、优化设计；多维空间并联机构力反馈操控器位姿解耦方法、基于柔顺并联机构的微纳操作平台结构优化设计及结构强度与疲劳可靠性等方面研究。发表论文30余篇、现为《Mechanism and Machine Theory》、《中国机械工程》、《山东理工大学学报》审稿人。授权发明专利13项，实用新型专利5项；同时积极将科研成果转化为生产力，多项专利获得了转让和应用，经济效益和社会效益显著，工作以来主持国家自然基金、山东省优秀中青年科学家奖励基金、山东省教育厅科技计划项目、淄博市科技计划项目等多项科研项目。先后获山东省齐鲁巾帼发明家优秀奖、山东理工大学科学技术进步奖二等奖、淄博市技术发明一等奖、山东省高等学校优秀科研成果一等奖、山东省技术发明三等奖、淄博市职工优秀技术创新成果一等奖、中国机械工业科学技术奖三等奖等科研奖励。

主题报告4：杨越雷博士
1993年本科毕业于东南大学动力工程系，1999年和2003年分别获美国辛辛那提大学机械工程系硕士和博士学位。其主要研究方向包括微通道系统两相流，微计算流体力学，车辆内燃机的设计优化与控制，新能源及可其持续性发展等，现在加拿大安大略理工大学任教。
主题报告5：石宏博士

教授，硕士研究生导师。沈阳航空航天大学民用航空学院副院长。兼任中国机械工程学会高级会员，现代制造工程杂志社编委。主要研究方向航空发动机修理与航空发动机数字化制造。主持中央财政支持地方高校发展专项资金、航空基金、省教育厅、省十一五、校博士启动基金、校青年硕士生导师等项目，曾参加国家自然科学基金、863等项目的研究；公开出版教材 2部，主编校内教材 3部；公开发表科研学术论文三十余篇，收录论文二十余篇；曾获沈阳市科技进步二等奖，辽宁省自然科学学术成果二等奖、辽宁省“十五”教育科学优秀成果一等奖、辽宁省教学成果二等奖、国家级教学成果二等奖等。

特邀主题报告及讨论（分会场 2）：
主题报告1：訾斌博士

博士，教授，博士生导师，“黄山学者”特聘教授，合肥工业大学机器人研究所所长。德国University of Duisburg-Essen的Chair of Mechanics and Robotics 实验室访问学者。担任国家自然科学基金面上项目函评专家、教育部高校科研成果奖评审专家及教育部专家信息库专家，教育部学位中心优秀论文通讯评议专家，中国博士后科学基金特别资助评审专家，担任Journal of Advanced Mechanical Engineering、现代制造工程、机器人技术与应用期刊编委，担任Mechatronics、Journal of Sound and Vibration、Journal of Vibration and Control、Journal of Mechanical Science and Technology、机械工程学报等国内外期刊的审稿人，中国机械工程学会高级会员。作为项目参与人，参与国家自然科学基金重点项目和国家863计划重点等项目10余项。研究成果在国内外重要期刊及IEEE等国际学术会议上发表学术论文被SCI、EI收录40余篇，被同行引用300余次。授权发明专利13项，申请发明专利18项，授权软件著作权6项。获中国煤炭工业科技一等奖及三等奖、教育部科技进步二等奖、江苏省科技进步三等奖、山东省机械科技二等奖各1项。2010年获中国博士后科学基金特别资助，入选江苏省“六大人才高峰”高层次人才培养对象。
主题报告2：崔国华博士

教授，工程博士。2009年6月毕业于吉林大学机械设计及理论专业，获博士学位。2011年至2012年在天津大学博士后研究，2013年起在加拿大University of Ontario Institute of Technology 国家公派访问学者。河北工程大学装备制造学院副院长，装备制造研究所副所长。主要科研成果有，河北省自然科学基金项目，中国第51批博士后科学基金面上自主项目，所负责项目曾获2012年邯郸市科技进步二等奖。近5年来参加国家级项目3项，发表论文40余篇，其中EI检索18篇；获国家专利3项，软件著作权授权5项；参与编写著作1部。
主题报告3：李瑞琴博士
教授，博士，博士生导师，现代机械设计理论与方法学科带头人，1985年至今在中北大学从事机械工程学科的科研与教学工作。2011年底被聘为中北大学“现代机械设计理论与方法”学科带头人。2009年获山西省教学名师称号。2006年为英国伦敦大学国王学院高级访问学者。国家自然科学基金，博士后基金等评审专家，第8届中国机械工程学会机构学专业委员会委员，英国先进制造技术、机械设计等期刊审稿人。承担国家自然科学基金项目2项，高等学校博士学科点专项科研基金1项，横向课题3项。发表论文40余篇，其中SCI收录7篇，出版著作及教材7部。2011年科研成果“复杂机电系统方案求解理论与方法”获得山西省自然科学奖（负责人）。2008年教学研究成果“机械原理及设计教学中加强素质教育和创新能力培养的研究与实践”获得山西省教学成果二等奖（负责人）。2013年承办第十届中国机构与机器科学应用国际会议。

主题报告4：钱志勤博士
钱志勤博士，中国振动工程学会动态测试专业委员会委员、全国高校测试技术研究会会员。近年来SCI、EI和ISTP收录的科技文章二十余篇。主要从事机器人设计等相关领域的研究。2001毕业于大连理工大学机械工程学院机械设计及理论专业并且获得博士学位。曾经作为访问学者在加拿大卡尔加里大学以及美国加州大学伯克利分校访学。现为华东理工大学机械与动力工程学院副教授。
主题报告5：罗继曼博士
沈阳建筑大学交通与机械工程学院教授，主要研究方向为机器人设计和制造技术，机构学的构型研究及其可靠性设计，工程机械与石材设备设计等。主持了国家“十一五”科技支撑项目子课题 “异型高耸建筑主体施工多功能升降机研究与产业化开发”； 主持建设部项目 “少自由度并联构型装备约束链运动系统研究”，及“建筑异型石材加工机械手新技术研究”；主持辽宁省科学技术基金项目“混联式石材加工机器人运动及控制系统研究”；辽宁省教育厅A类课题“2T1R型少自由度并联机器人新构型及其运动系统研究”；主持省级重点实验室开放基金项目资助课题“新型建筑石材加工智能装备关键技术研究”；完成了沈阳建筑大学青年基金项目“三自由度并联机器人运动系统研究”。同时参加了国家“十一五”项目“无脚手架安装作业装备技术研究与产业化开发”，辽宁省、建设部项目“大型管道铺设机械手的研究”，“石材优化下料计算机辅助设计及加工系统研究”等十多项课题的研究。
